
 

 

กล้องส ำรวจอเิล็กทรอนิกส์ ชนิดวัดระยะทำงได้  
TOTAL STATION ยี่ห้อ NIKON รุ่น N 2"/ N 5" 

 

รำยละเอียดคุณลักษณะ 
1.1 คุณลักษณะทั่วไป 

1.1.1  เป็นกล้องส ำรวจแบบประมวลผลที่สำมำรถวัดมุม และวัดระยะอยู่ในเคร่ืองเดียวกัน และใช้แกนร่วมกัน 
1.1.2  มีจอแสดงผลข้อมูลเป็นแบบ Graphic LCD  
1.1.3  ควำมไวของหลอดระดับฟองกลมที่ฐำนกล้องไม่มำกกว่ำ 10 ลปิดำ ต่อ 2 มิลลิเมตร 

1.2 คุณลักษณะเฉพำะของกล้องส ำรวจแบบประมวลผลรวม (Total Station) พร้อมอุปกรณ์ครบชุด จ ำนวน 1 ชุด จะต้องมี
คุณลักษณะดังนี ้
1.2.1 ระบบกล้องเล็งที่หมำย (Telescope System) 

(1) ภำครับและภำคส่งของเคร่ืองวัดระยะอิเล็กทรอนิกส์  จะต้องถกูประกอบอยู่ในกล้องเล็ง ส ำหรับวัดมุม ซึ่งมี
แกนร่วมกัน และสำมำรถหมุนได้รอบตัว 

(2) ขนำดเส้นผ่ำนศูนย์กลำงของเลนส์ปำกกล้อง (Objective Aperture) ไม่น้อยกว่ำ  45 มิลลิเมตร มี
ก ำลังขยำยไม่น้อยกว่ำ 30 เท่ำ ให้ภำพหัวตั้ง 

(3) มุมมองภำพกว้ำง (Field of View) ไม่น้อยกว่ำ 2.2 เมตร ที่ระยะ 100 เมตร หรือ 1 องศำ 20 ลิปดำ 
(4) ระยะมองเห็นภำพใกล้สุดไม่มำกกว่ำ 1.5 เมตร 

1.2.2 ระบบกำรวัดมุม (Angle Measurement) 
(1) มีควำมละเอียดถูกต้องในกำรวัดมุม (Accuracy) ไม่เกิน 2 หรือ 5 ฟิลิปดำ 
(2) แสดงค่ำมุมเปน็องศำ, ลิปดำ และฟิลปิดำ ได้  
(3) สำมำรถอ่ำนคำ่มุมรำบ และมุมดิ่งโดยตรงได้ละเอียดสุด 1 ฟิลปิดำ หรือดีกว่ำ 
(4) มีระบบปรับระดบัอัตโนมัตทิั้งแกนรำบและแกนดิ่ง (Dual Axis) โดยมชี่วงกำรท ำงำนไมน่้อยกว่ำ ± 3 

ลิปดำ   
(5) กล้องส่องหัวหมุดเป็นระบบเลเซอร์ (Laser Plummet) หรือเป็นแบบกล้องส่องดิ่ง ซึ่งมี ก ำลงัขยำยไมน่้อย

กว่ำ 3 เท่ำ  
(6) มีขนำดของจำนองศำรำบไมน่้อยกว่ำ 88 มิลลิเมตร  

1.2.3 ระบบกำรวัดระยะ (Distance Measurement) 
(1) ในสภำวะอำกำศดี สำมำรถใช้วดัระยะไดไ้ม่น้อยกว่ำ 4,000 เมตรโดยใช้ปริซึม 1 ดวง  
(2) มีควำมละเอียดถูกต้อง (Accuracy) ของกำรวัดระยะ ±(2 + 2 ppm x D)mm หรือดีกว่ำ ส ำหรับกำรวัด

ระยะโดยใชป้ริซึม 
(3) ในสภำวะอำกำศดี สำมำรถใช้วดัระยะโดยไม่ใช้ดวงปริซึม (Reflectorless) ได้ระยะไม่น้อยกวำ่ 600 เมตร

โดยเทียบมำตรฐำนกำรสะท้อนของ Kodak Gray Card 90%  
(4) มีควำมละเอียดถูกต้อง (Accuracy) ของกำรวัดระยะ ±(3 + 2 ppm x D)mm หรือดีกว่ำ ส ำหรับกำรวัด

ระยะโดยไม่ใช้ปริซึม 
(5) ค่ำระยะทำงที่วัดได้ สำมำรถอ่ำนได้ละเอียดถึง 1 mm หรือดีกว่ำ 
(6) สำมำรถปรบัแก้ค่ำหักเหของคลื่นในชัน้บรรยำกำศ (Atmospheric Correction) โดยกำรป้อนค่ำอุณหภูมิ 

และค่ำควำมกดอำกำศ ได้ 
(7) สำมำรถปรบัแก้ค่ำคงที่ของปริซมึได้ (Prism Constant Correction) ในช่วง -999 มิลลิเมตร ถึง +999 

มิลลิเมตร หรือดีกว่ำ 
1.2.4 ระบบกำรควบคุม ระบบกำรแสดงผล และกำรถ่ำยโอนข้อมูล และคุณสมบัติทั่วไป 



 

 

(1) N 2" มี 2 หน้ำจอแสดงผลแบบ Graphic LCD ควำมละเอียดไม่น้อยกว่ำ 128 x 64 pixel และมีปุ่ม
ควบคุมกำรท ำงำนไม่น้อยกว่ำ 25 ปุ่ม  

(2) N 5" มี 1 หน้ำจอแสดงผลแบบ Graphic LCD ควำมละเอียดไม่น้อยกว่ำ 128 x 64 pixel และมีปุ่ม
ควบคุมกำรท ำงำนไม่น้อยกว่ำ 25 ปุ่ม 

(3) มีแป้นพิมพ์ส ำหรับป้อนข้อมูลเป็นแบบ Alpha Numeric  
(4) หน้ำจอแสดงผลสำมำรถแสดงคำ่มุมรำบ มุมดิ่ง ระยะทำงรำบ ระยะทำงลำด ค่ำควำมสูงต่ำง และค่ำพิกัด

ได ้
(5) สำมำรถบนัทึกข้อมูลในสนำมลงในหน่วยควำมจ ำภำยในไดไ้ม่นอ้ยกว่ำ  50,000 records 
(6) สำมำรถถ่ำยโอนถ่ำยข้อมูลทีบ่ันทึกไปยังเคร่ืองคอมพิวเตอร์ได้และมีพอร์ตรองรับกำรเชื่อมต่อแบบ RS-

232C  ที่ตัวเคร่ือง 
(7) สำมำรถโอนถำ่ยข้อมูลที่บนัทึกไปยังมือถือด้วย Application บนระบบ iOS และ Android ผ่ำน 

Bluetooth ได ้
(8) สำมำรถเรียกดูข้อมูลที่ท ำกำรบนัทึก ผ่ำนทำงหน้ำจอแสดงผลของกล้องส ำรวจแบบประมวลผลรวมได้  
(9) สำมำรถแสดงคำ่พิกัดของจุดที่รงัวัดได้ในรปูของค่ำพิกัดฉำก (X,Y,Z) หรือค่ำพิกัดฉำก (N,E,Z) ได้ 
(10) มีระบบเตือน หรือ สำมำรถตรวจสอบระดับพลังงำนของแบตเตอร่ีได้ 
(11) แบตเตอรี่ภำยในชนิด Li-Ion สำมำรถรังวัดมุมและระยะต่อเนือ่งทุกๆ 30 วินำที ไดน้ำนไมน่้อยกว่ำ 14 

ชั่วโมง 
(12) สำมำรถป้องกันฝุ่นละอองและน้ ำ ได้ตำมมำตรฐำน IP55 หรือดีกว่ำ 
(13) น้ ำหนักของตัวกล้องไม่รวมแบตเตอร่ี มีน้ ำหนักไม่เกิน 5 กิโลกรัม 

1.2.5 ควำมสำมำรถพื้นฐำนของโปรแกรมประยุกต์ในตัวกล้อง 
(1) สำมำรถค ำนวณหำทิศทำง (Azimuth) จำกจุดตั้งกล้องไปยังจุดเล็งหลัง โดยกำรป้อนค่ำพิกัดของจุดตั้ง

กล้อง และจุดเล็งหลังได้  
(2) สำมำรถค ำนวณหำค่ำพิกัดของจุดตั้งกล้อง โดยกำรส่องวัดไปยงัหมุดที่ทรำบคำ่พิกัดอย่ำงน้อย 2 จุด  
(3) สำมำรถท ำกำรส ำรวจเก็บรำยละเอียดภูมิประเทศ และบนัทึกข้อมูลรำยละเอียดของจุด ชื่อจดุ และรหัส 

เป็นตัวเลข หรือ ตัวอักษรได้ 
(4) สำมำรถก ำหนดจดุที่ต้องกำร (Stake Out) ได้โดยกำรใช้ค่ำพิกดั หรือมุมรำบ ระยะรำบ และแสดงผลกำร 

Stake Out ได้ 
(5) สำมำรถค ำนวณหำค่ำระดับของจุดตั้งกล้อง โดยกำรส่องวัดค่ำหมุดที่ทรำบคำ่ระดับควำมสงูได้ 
(6) สำมำรถค ำนวณหำควำมยำวเสน้รอบรูป และพืน้ทีไ่ด้ 
(7) สำมำรถป้อนคำ่พิกัดของจุดใด ๆ ในระบบ UTM ได ้

1.3 คุณลักษณะเฉพำะของอุปกรณป์ระกอบ ส ำหรับกล้องส ำรวจแบบประมวลผลรวม (Total Station) พร้อมอุปกรณ์ครบ
ชุด จ ำนวน 1 ชุด จะต้องประกอบไปด้วย 
1.2.1 แบตเตอรี่ชนิด Li-ion ส ำหรับใช้ภำยในตัวกล้องแบบประจไุฟฟำ้ได้ จ ำนวน 2 ก้อน 
1.2.2 เคร่ืองประจุไฟฟ้ำ (Battery Charger) ส ำหรับแบตเตอรี่ใช้ภำยใน ตำมที่เสนอ จ ำนวน 1 ชุด  
1.2.3 ขำตั้งกล้องแบบชักเลื่อนเข้ำ-ออกได้เพื่อปรับระดับควำมสูง จ ำนวน 1 ชุด 
1.2.4 ขำตั้งกล้องแบบชักเลื่อนเข้ำ-ออกได้เพื่อปรับระดับควำมสูง พร้อมเป้ำปริซึมสะท้อนแสงชนิด 1 ดวงพร้อมแท่น

เล็งแท่นตั้งชนิดมชี่องดิ่งและระดับฟองน้ ำ จ ำนวน 1 ชุด 
1.2.5 ปริซึมสะท้อนแสงชนิด 1 ดวง พร้อมเสำประกอบปริซึม (Prism Pole) และระดบัฟองกลม  จ ำนวน 1 ชุด 
1.2.6  สำยเคเบิลส ำหรับโอนถ่ำยข้อมูลจำกกล้องส ำรวจเข้ำเคร่ืองคอมพิวเตอร์ได้ จ ำนวน 1 เส้น 
1.2.7 กล่องบรรจุกล้องส ำรวจแบบประมวลผลรวมพร้อมหูหิ้วหรือสำยสะพำย จ ำนวน 1 กล่อง 


